
ÇÓÁÌËÍÌÓ‚ÂÌËÂ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË – ·Ë˜ Ô‡ÍÚË˜ÂÒÍË
‚ÒÂı ÒËÒÚÂÏ Á‚ÛÍÓÛÒËÎÂÌËfl. «á‡‚flÁÍË» ÏÓ„ÛÚ ÔÂ‚‡-
ÚËÚ¸ ÔÂÍ‡ÒÌ˚È ÍÓÌˆÂÚ ‚ Ì‡ÒÚÓfl˘ÂÂ ÏÛ˜ÂÌËÂ Ë ‰Îfl
ËÒÔÓÎÌËÚÂÎÂÈ, Ë ‰Îfl ÔÛ·ÎËÍË, Ë ‰Îfl Á‚ÛÍÓÓÔÂ‡ÚÓÓ‚. ÑÓ
ÌÂ‰‡‚ÌÂ„Ó ‚ÂÏÂÌË Ò ÌËÏË Ï‡ÎÓ ˜ÚÓ ÏÓÊÌÓ ·˚ÎÓ ÔÓ‰Â-
Î‡Ú¸, ÌÂ Ò˜ËÚ‡fl Û‰ËÏÂÌÚ‡Ì˚ı ÔÓÔ˚ÚÓÍ ˝Í‚‡ÎËÁ‡ˆËË.
ùÙÙÂÍÚË‚ÌÓ ÔÓ‰‡‚ÎflÚ¸ Ó·‡ÚÌÛ˛ Ò‚flÁ¸ Ì‡Û˜ËÎËÒ¸ ÎË¯¸
Ò ÔÓfl‚ÎÂÌËÂÏ ˆËÙÓ‚ÓÈ Ó·‡·ÓÚÍË Á‚ÛÍ‡ (DSP). ä ÌÂ-
Ò˜‡ÒÚ¸˛, ·ÓÎ¸¯ËÌÒÚ‚Ó ‡ÌÌËı ˆËÙÓ‚˚ı ÛÒÚÓÈÒÚ‚ ÌÂ
ÒÓı‡ÌflÎË ‡ÍÛÒÚË˜ÂÒÍÓÈ ˆÂÎÓÒÚÌÓÒÚË Á‚ÛÍÓ‚Ó„Ó ÒË„Ì‡-
Î‡, Ú‡Í Í‡Í ‰Îfl ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË ‚ ÌËı ËÒ-
ÔÓÎ¸ÁÓ‚‡ÎËÒ¸ ¯ËÓÍÓÔÓÎÓÒÌ˚Â ÂÊÂÍÚÓÌ˚Â ÙËÎ¸Ú˚.

ÑÎfl Â¯ÂÌËfl ˝ÚÓÈ ÔÓ·ÎÂÏ˚ Ì‡¯‡ ÍÓÏÔ‡ÌËfl ‡Á‡-
·ÓÚ‡Î‡ ‡Î„ÓËÚÏ AFS, ÓÒÌÓ‚‡ÌÌ˚È Ì‡ ÚÓ˜ÌÓÏ ‰ÂÚÂÍÚËÓ-
‚‡ÌËË ˜‡ÒÚÓÚ˚ (Precision Frequency Detection) Ë ‡‰‡Ô-
ÚË‚ÌÓÏ ËÁÏÂÌÂÌËË ÔÓÎÓÒ˚ ÙËÎ¸Ú‡, ˜ÚÓ ÔÓÁ‚ÓÎflÂÚ Ò‚Â-
ÒÚË ˜ËÒÎÓ ËÒÔÓÎ¸ÁÛÂÏ˚ı Ò‚ÂıÛÁÍÓÔÓÎÓÒÌ˚ı ÂÊÂÍÚÓ-
Ì˚ı ÙËÎ¸ÚÓ‚ Í ÏËÌËÏÛÏÛ. Ç ÂÁÛÎ¸Ú‡ÚÂ Û ÔÓÙÂÒÒËÓÌ‡-
ÎÓ‚ ÔÓfl‚ËÎ‡Ò¸ ‚ÓÁÏÓÊÌÓÒÚ¸ ÔÓ‰‡‚ÎflÚ¸ Ó·‡ÚÌÛ˛ Ò‚flÁ¸,
ÌÂ ÛıÛ‰¯‡fl Í‡˜ÂÒÚ‚Ó ‡Û‰ËÓÒË„Ì‡Î‡. 

ä‡Í ‚ÓÁÌËÍ‡ÂÚ ‡ÍÛÒÚË˜ÂÒÍ‡fl
Ó·‡ÚÌ‡fl Ò‚flÁ¸

ÄÍÛÒÚË˜ÂÒÍ‡fl Ó·‡ÚÌ‡fl Ò‚flÁ¸ ‚ ÒËÒÚÂÏÂ Á‚ÛÍÓÛÒË-
ÎÂÌËfl ‚ÓÁÌËÍ‡ÂÚ, ÍÓ„‰‡ ÒË„Ì‡Î „ÓÏÍÓ„Ó‚ÓËÚÂÎfl ÛÎ‡‚-
ÎË‚‡ÂÚÒfl ÏËÍÓÙÓÌÓÏ Ë ÛÒËÎË‚‡ÂÚÒfl, ÒÓÁ‰‡‚‡fl ÔÂÚÎ˛
Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË. Ç ÂÁÛÎ¸Ú‡ÚÂ ‚ ÒËÒÚÂÏÂ ‚ÓÁÌËÍ‡ÂÚ
«‚ËÁ„» ËÎË «‚ÓÈ». ç‡ ËÒ. 1 ÔÓÍ‡Á‡Ì‡ ÚËÔË˜Ì‡fl ÒËÒÚÂÏ‡,
ÒÓÒÚÓfl˘‡fl ËÁ ÏËÍÓÙÓÌ‡, ÏËÍ¯ÂÌÓ„Ó ÔÛÎ¸Ú‡, ÛÒËÎËÚÂ-
Îfl Ë „ÓÏÍÓ„Ó‚ÓËÚÂÎfl.

óÛ‚ÒÚ‚ËÚÂÎ¸ÌÓÒÚ¸ ÔÂÚÎË ÒÍÎ‡‰˚‚‡ÂÚÒfl ËÁ ˜Û‚ÒÚ‚Ë-
ÚÂÎ¸ÌÓÒÚË ÏËÍ¯ÂÌÓ„Ó ÔÛÎ¸Ú‡ (G_mix) Ë ÛÒËÎËÚÂÎfl
(G_amp), ‡ Ú‡ÍÊÂ ÔÓÚÂ¸ ‚ ÒËÒÚÂÏÂ (L_sys)(ËÒ. 2).

áÌ‡˜ÂÌËÂ L_sys ÒÍÎ‡‰˚‚‡ÂÚÒfl ËÁ ÔÓÚÂ¸ Ì‡ ÔÛÚË ÓÚ
ÏËÍÓÙÓÌ‡ ‰Ó ÏËÍ¯ÂÌÓ„Ó ÔÛÎ¸Ú‡, ÓÚ „ÓÏÍÓ„Ó‚ÓËÚÂÎfl
‰Ó ÏËÍÓÙÓÌ‡ Ë ‰Û„Ëı ÔÓÚÂ¸ ‚ ÔÂÚÎÂ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË.
í‡ÍËÏ Ó·‡ÁÓÏ, ˜Û‚ÒÚ‚ËÚÂÎ¸ÌÓÒÚ¸ ÔÂÚÎË ÒËÒÚÂÏ˚ Loop
Gain Ï‡ÚÂÏ‡ÚË˜ÂÒÍË ‚˚„Îfl‰ËÚ Ú‡Í:

Loop Gain = G_mix * G_amp * L_sys .

ùÚÓ ‡‚ÂÌÒÚ‚Ó ÏÓÊÌÓ ÔÂ‰ÒÚ‡‚ËÚ¸ ‚ ‰ÂˆË·ÂÎ‡ı:

Loop GaindB = G_mixdB + G_ampdB + L_sysdB .
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äÓÏÔ‡ÌËfl dbx ‰ÓÔÓÎÌËÎ‡ ÏÓ‰ÂÎ¸Ì˚È fl‰ ÒËÒÚÂÏ˚ DriveRack ÌÓ‚˚Ï ÛÒÚÓÈÒÚ‚ÓÏ

– ÏÓ‰ÛÎÂÏ DriveRack êÄ. îÛÌÍˆËÓÌ‡Î¸ÌÓ ÓÌ ÔÂ‰ÒÚ‡‚ÎflÂÚ ÒÓ·ÓÈ ÏÛÎ¸ÚËÍ‡-

Ì‡Î¸Ì˚È (‰‚‡ ‚ıÓ‰‡/¯ÂÒÚ¸ ‚˚ıÓ‰Ó‚) ÔÓˆÂÒÒÓ Ò ÔÓÎÌ˚Ï Ì‡·ÓÓÏ ‡Î„ÓËÚ-

ÏÓ‚ Ó·‡·ÓÚÍË Á‚ÛÍÓ‚Ó„Ó ÒË„Ì‡Î‡, Ú‡ÍËı Í‡Í ˝Í‚‡ÎËÁ‡ˆËfl, ÍÓÒÒÓ‚ÂËÁ‡ˆËfl,

ÔÒËıÓ‡ÍÛÒÚËÍ‡, ‰ËÌ‡ÏË˜ÂÒÍ‡fl Ó·‡·ÓÚÍ‡, ‚ÂÏÂÌÌ‡fl Á‡‰ÂÊÍ‡ Ë ÒÔÂÍÚ-

‡Î¸Ì˚È ‡Ì‡ÎËÁ Ï‡ÚÂË‡Î‡. èË·Ó Ô‡ÍÚË˜ÂÒÍË Ë‰ÂÌÚË˜ÂÌ ÏÓ‰ÛÎflÏ

DriveRack 400, Ó‰Ì‡ÍÓ ÔË ÒÚÓËÏÓÒÚË ‚ 3,5 ‡Á‡ ÏÂÌ¸¯Â Ó·ÂÒÔÂ˜Ë‚‡ÂÚ

ÔËÌˆËÔË‡Î¸ÌÓ ÌÓ‚˚Â ‚ÓÁÏÓÊÌÓÒÚË. é ÔÂËÏÛ˘ÂÒÚ‚‡ı ÌÓ‚Ó„Ó ‡Î„ÓËÚÏ‡

‡‚ÚÓÏ‡ÚË˜ÂÒÍÓ„Ó ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË ‡ÒÒÍ‡Á˚‚‡ÂÚ

Ä‡ÓÌ ï˝ÏÏÓÌ‰ (Aaron Hammond), ËÌÊÂÌÂ-‡Á‡·ÓÚ˜ËÍ ÍÓÏÔ‡ÌËË dbx.

Усовершенствованный алгоритм
подавления обратной связи AFS™

компании dbx
èÂÂ‚Ó‰ Ä. ëÚÂÔ‡ÌÓ‚‡



ÑÎfl ‚ÓÁÌËÍÌÓ‚ÂÌËfl Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË ˜Û‚ÒÚ‚ËÚÂÎ¸-
ÌÓÒÚ¸ ÔÂÚÎË ‰ÓÎÊÌ‡ ·˚Ú¸ ‚˚¯Â Â‰ËÌË˜ÌÓ„Ó ÛÒËÎÂÌËfl
(ËÎË ·ÓÎ¸¯Â 0 ‰Å) Ë Ì‡ıÓ‰ËÚ¸Òfl ‚ Ù‡ÁÂ Ò ÚÓÈ ËÎË ËÌÓÈ
˜‡ÒÚÓÚÓÈ. ÑÎfl ÂÂ ÛÒÚ‡ÌÂÌËfl ˜Û‚ÒÚ‚ËÚÂÎ¸ÌÓÒÚ¸ ÔÂÚÎË Ì‡
˜‡ÒÚÓÚÂ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË ‰ÓÎÊÌ‡ ·˚Ú¸ ÒÌËÊÂÌ‡ ‰Ó Â‰Ë-
ÌË˜ÌÓ„Ó ÛÒËÎÂÌËfl. ùÚÓ ‰‡ÂÚ Ì‡Ï

Loop GaindB = G_mixdB + G_ampdB + L_sysdB + 

+ Gatten < 0dB , 

„‰Â Gatten – ‚ÂÎË˜ËÌ‡ ÓÒÎ‡·ÎÂÌËfl, ÌÂÓ·ıÓ‰ËÏ‡fl

‰Îfl ÒÌËÊÂÌËfl ˜Û‚ÒÚ‚ËÚÂÎ¸ÌÓÒÚË ÔÂÚÎË Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË
Ì‡ ‰‡ÌÌÓÈ ˜‡ÒÚÓÚÂ ÌËÊÂ 0 ‰Å.

ÄÎ„ÓËÚÏ 
Advanced Feedback Suppression (AFS™)

ÄÎ„ÓËÚÏ ÛÒÓ‚Â¯ÂÌÒÚ‚Ó‚‡ÌÌÓ„Ó ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl Ó·-
‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË (AFS) ÍÓÏÔ‡ÌËË dbx ÛÒÚ‡ÌflÂÚ Ó·‡ÚÌÛ˛
Ò‚flÁ¸, ÔÓÏÂ˘‡fl Ì‡ ˜‡ÒÚÓÚÂ ÂÂ ‚ÓÁÌËÍÌÓ‚ÂÌËfl Ò‚ÂıÛÁ-

ÍÓÔÓÎÓÒÌ˚È ÂÊÂÍÚÓÌ˚È ÙËÎ¸Ú. äÓ„‰‡ ˜Û‚ÒÚ‚ËÚÂÎ¸-
ÌÓÒÚ¸ ÔÂÚÎË Ì‡ ‰‡ÌÌÓÈ ˜‡ÒÚÓÚÂ Ô‡‰‡ÂÚ ÌËÊÂ Â‰ËÌË˜ÌÓ-
„Ó ÍÓ˝ÙÙËˆËÂÌÚ‡ ÛÒËÎÂÌËfl, Ó·‡ÚÌ‡fl Ò‚flÁ¸ ËÒ˜ÂÁ‡ÂÚ.
ÅÎ‡„Ó‰‡fl ËÒÔÓÎ¸ÁÓ‚‡ÌË˛ ‡Î„ÓËÚÏ‡ ÚÓ˜ÌÓ„Ó ‰ÂÚÂÍÚË-
Ó‚‡ÌËfl ˜‡ÒÚÓÚ˚ (Precision Frequency Detection), Ú‡ÍÊÂ
Á‡Ô‡ÚÂÌÚÓ‚‡ÌÌÓ„Ó Ì‡¯ÂÈ ÍÓÏÔ‡ÌËÂÈ, ÒÚ‡ÎÓ ‚ÓÁÏÓÊ-
Ì˚Ï Ò‚ÂÒÚË Í ÏËÌËÏÛÏÛ ˜ËÒÎÓ Ò‚ÂıÛÁÍÓÔÓÎÓÒÌ˚ı Â-
ÊÂÍÚÓÌ˚ı ÙËÎ¸ÚÓ‚ (Q=116, ¯ËËÌ‡ ÔÓÎÓÒ˚ – 1/80
ÓÍÚ‡‚˚)*. àÒÔÓÎ¸ÁÓ‚‡ÌËÂ Ú‡ÍËı ÙËÎ¸ÚÓ‚ ÒÓı‡ÌflÂÚ
‡ÍÛÒÚË˜ÂÒÍÓÂ Í‡˜ÂÒÚ‚Ó ÒËÒÚÂÏ˚.

àÒÚÓË˜ÂÒÍË (‰Ó ÔÓfl‚ÎÂÌËfl ÏÂÚÓ‰Ó‚ ‡‚ÚÓÏ‡ÚË˜ÂÒ-
ÍÓ„Ó ÛÒÚ‡ÌÂÌËfl Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË) Ò Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁ¸˛
·ÓÓÎËÒ¸ ‚Û˜ÌÛ˛ ÔË ÔÓÏÓ˘Ë Ô‡‡ÏÂÚË˜ÂÒÍÓ„Ó ËÎË
„‡ÙË˜ÂÒÍÓ„Ó 1/3-ÓÍÚ‡‚ÌÓ„Ó ˝Í‚‡Î‡ÈÁÂ‡. èË ‚ÓÁÌËÍ-
ÌÓ‚ÂÌËË «Á‡‚flÁÍË» Á‚ÛÍÓÓÔÂ‡ÚÓ ÓÔÂ‰ÂÎflÎ ÂÂ ˜‡Ò-
ÚÓÚÛ Ë ÛÏÂÌ¸¯‡Î ˜Û‚ÒÚ‚ËÚÂÎ¸ÌÓÒÚ¸ Ì‡ ˝ÚÓÈ ˜‡ÒÚÓÚÂ.
èË ˝ÚÓÏ ·ÂÁ ‚ÒflÍÓÈ Ì‡ ÚÓ ÌÛÊ‰˚ Û‰‡ÎflÎËÒ¸ Ë ÔÓÎÂÁ-
Ì˚Â ÒÓÒÚ‡‚Îfl˛˘ËÂ ÒË„Ì‡Î‡. Ç ‡Î„ÓËÚÏÂ ÛÒÓ‚Â¯ÂÌÒÚ-
‚Ó‚‡ÌÌÓ„Ó ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË (AFS) ‰Îfl ÒÌË-
ÊÂÌËfl ˜Û‚ÒÚ‚ËÚÂÎ¸ÌÓÒÚË Ì‡ ˜‡ÒÚÓÚÂ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË
ËÒÔÓÎ¸ÁÛ˛ÚÒfl Ò‚ÂıÛÁÍÓÔÓÔÓÒÌ˚Â ÂÊÂÍÚÓÌ˚Â ÙËÎ¸-
Ú˚. ç‡ ËÒ. 3 „‡ÙË˜ÂÒÍËÈ 1/3-ÓÍÚ‡‚Ì˚È ˝Í‚‡Î‡ÈÁÂ
Ò‡‚ÌË‚‡ÂÚÒfl Ò ÂÊÂÍÚÓÌ˚ÏË ÙËÎ¸Ú‡ÏË ‡Î„ÓËÚÏ‡
AFS. áÌ‡˜ÂÌËÂ Gatten ÔÂ‰ÒÚ‡‚ÎflÂÚ ‚ÂÎË˜ËÌÛ ÔÓ‰‡‚-

ÎÂÌËfl, ÌÂÓ·ıÓ‰ËÏÛ˛ ‰Îfl ÛÒÚ‡ÌÂÌËfl Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË.
ãÂ„ÍÓ Û‚Ë‰ÂÚ¸ ÌÂ‰ÓÒÚ‡ÚÍË „‡ÙË˜ÂÒÍÓ„Ó ˝Í‚‡Î‡ÈÁÂ‡.

ÄÎ„ÓËÚÏ 
ÚÓ˜ÌÓ„Ó ‰ÂÚÂÍÚËÓ‚‡ÌËfl ˜‡ÒÚÓÚ˚

(Precision Frequency Detection™)
êÂÊÂÍÚÓÌ˚Â ÙËÎ¸Ú˚ ÔËÏÂÌfl˛ÚÒfl ‚Ó ‚ÒÂı ‡‚ÚÓ-

Ï‡ÚË˜ÂÒÍËı ÔÓ‰‡‚ËÚÂÎflı Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË, ÌÓ Ëı ‡ÁÏÂ-
˘ÂÌËÂ ‚ ˆËÙÓ‚ÓÏ Ú‡ÍÚÂ Ë ¯ËËÌ‡ ÔÓÎÓÒ˚ ‡‰ËÍ‡Î¸-
ÌÓ ‡ÁÎË˜‡˛ÚÒfl.

é·˘ËÈ ÌÂ‰ÓÒÚ‡ÚÓÍ Ú‡‰ËˆËÓÌÌ˚ı ÔË·ÓÓ‚ ÒÓÒÚÓËÚ
‚ ÚÓÏ, ˜ÚÓ ÙËÎ¸Ú˚ ‚˚ÂÁ‡˛Ú ·ÓÎ¸¯ËÂ Û˜‡ÒÚÍË Á‚ÛÍÓ‚Ó-
„Ó ÒÔÂÍÚ‡, ‡ ˝ÚÓ ÌÂËÁ·ÂÊÌÓ ÔË‚Ó‰ËÚ Í ÛıÛ‰¯ÂÌË˛ Á‚Û-
ÍÓ‚˚ı Í‡˜ÂÒÚ‚ ÒËÒÚÂÏ˚. ïÓÚfl ÏÌÓ„ËÂ ÔÓËÁ‚Ó‰ËÚÂÎË
Û‚Âfl˛Ú, ˜ÚÓ Ëı ÛÁÍÓÔÓÔÓÒÌ˚Â ÂÊÂÍÚÓÌ˚Â ÙËÎ¸Ú˚ ÌÂ

e q u i p m e n t
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á ‚ Û Í

êËÒ. 2.

êËÒ. 1.

êËÒ. 3.

* òËËÌÛ ÔÓÎÓÒ˚ ÙËÎ¸Ú‡ ÏÓÊÌÓ ‚˚‡ÁËÚ¸ ‚ ‰Ó·-
ÓÚÌÓÒÚË (Q) ËÎË ‚ ÓÍÚ‡‚‡ı. ÑÓ·ÓÚÌÓÒÚ¸ ‚˚˜ËÒÎflÂÚ-
Òfl ‰ÂÎÂÌËÂÏ ˆÂÌÚ‡Î¸ÌÓÈ ˜‡ÒÚÓÚ˚ Ì‡ ¯ËËÌÛ ÔÓÎÓÒ˚
ÙËÎ¸Ú‡. ÑÎfl ÂÊÂÍÚÓÌ˚ı ÙËÎ¸ÚÓ‚ dbx ¯ËËÌ‡ ÔÓ-
ÎÓÒ˚ ËÁÏÂflÂÚÒfl ‚ ÚÓ˜ÍÂ -3 ‰Å (ÓÚÌÓÒËÚÂÎ¸ÌÓ é ‰Å).
ùÚÓ ÓÁÌ‡˜‡ÂÚ, ˜ÚÓ ÌÂÁ‡‚ËÒËÏÓ ÓÚ „ÎÛ·ËÌ˚ ÔÓ‰‡‚ÎÂ-
ÌËfl ÂÊÂÍÚÓÌÓ„Ó ÙËÎ¸Ú‡, ÓÚÒ˜ÂÚ ‚Â‰ÂÚÒfl ÓÚ -3 ‰Å.
ùÚÓ ‚‡ÊÌÓ, Ú‡Í Í‡Í ÏÌÓ„ËÂ ÔÓËÁ‚Ó‰ËÚÂÎË, ‰ÂÍÎ‡Ë-
Û˛˘ËÂ Ó˜ÂÌ¸ ÛÁÍÛ˛ ÔÓÎÓÒÛ ÂÊÂÍÚÓÌ˚ı ÙËÎ¸ÚÓ‚,
ËÁÏÂfl˛Ú ¯ËËÌÛ Ëı ÔÓÎÓÒ˚ Ì‡ 3 ‰Å ‚˚¯Â ÚÓ˜ÍË Ï‡Í-
ÒËÏ‡Î¸ÌÓ„Ó ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl. àÌ˚ÏË ÒÎÓ‚‡ÏË, ‰Îfl ÂÊÂÍ-
ˆËË -18 ‰Å ¯ËËÌ‡ ÔÓÎÓÒ˚ ËÁÏÂflÂÚÒfl Ì‡ -15 ‰Å, ˜ÚÓ
ÔË‚Ó‰ËÚ Í ÁÌ‡˜ËÚÂÎ¸ÌÓ ·ÓÎÂÂ ¯ËÓÍÓÔÓÎÓÒÌÓÏÛ
ÙËÎ¸ÚÛ (˜ÚÓ ·Û‰ÂÚ „‡ÙË˜ÂÒÍË ÔÓËÎÎ˛ÒÚËÓ‚‡ÌÓ ‚
ÒÎÂ‰Û˛˘ÂÏ ‡Á‰ÂÎÂ). ÑÛ„ÓÈ ÒÔÓÒÓ· ËÁÏÂËÚ¸ ¯ËË-
ÌÛ ÙËÎ¸Ú‡ – ÓÍÚ‡‚˚. ùÚÓ ÓÁÌ‡˜‡ÂÚ, ˜ÚÓ ÛÍ‡Á‡ÌÌÓÂ
˜ËÒÎÓ (Ì‡ÔËÏÂ, 1/10 ÓÍÚ‡‚˚) ÔÂ‰ÒÚ‡‚ÎflÂÚ ÒÓ·ÓÈ
¯ËËÌÛ ÔÓÎÓÒ˚ ÙËÎ¸Ú‡, ‚‡¸ËÛ˛˘ÂÂÒfl ‚ Á‡‚ËÒËÏÓ-
ÒÚË ÓÚ ˆÂÌÚ‡Î¸ÌÓÈ ˜‡ÒÚÓÚ˚.



Ì‡Û¯‡˛Ú ı‡‡ÍÚÂËÒÚËÍ ÒË„Ì‡Î‡, ‚ Â‡Î¸ÌÓÒÚË Ó„‡ÌË-
˜ÂÌËfl, Ò‚ÓÈÒÚ‚ÂÌÌ˚Â Ëı ‡Î„ÓËÚÏ‡Ï, Á‡ÒÚ‡‚ÎflÎË ÔÓÎ¸-
ÁÓ‚‡ÚÂÎÂÈ ‡Ò¯ËflÚ¸ ¯ËËÌÛ ÔÓÎÓÒ˚ ÙËÎ¸Ú‡. çÂÍÓÚÓ-
˚Â ÙËÏ˚ Á‡fl‚Îfl˛Ú Ó ÂÊÂÍÚÓÌ˚ı ÙËÎ¸Ú‡ı ‚ 1/60
ÓÍÚ‡‚˚ (Q = 87), ÌÓ ÓÌË ÛÏ‡Î˜Ë‚‡˛Ú Ó ÚÓÏ, ̃ ÚÓ ̃ ÂÏ ÒËÎ¸-
ÌÂÂ ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËÂ, ÚÂÏ ¯ËÂ ÒÚ‡ÌÓ‚ËÚÒfl ÔÓÎÓÒ‡ (ÒÏ. ÛÍÓ-
‚Ó‰ÒÚ‚Ó ÔÓ ˝ÍÒÔÎÛ‡Ú‡ˆËË Behringer Feedback Destroyer).
ç‡ ËÒ. 4 ÂÊÂÍÚÓÌ˚È ÙËÎ¸Ú Behringer 1/60 ÓÍÚ‡‚˚
Ò‡‚ÌË‚‡ÂÚÒfl Ò ÂÊÂÍÚÓÌ˚Ï ÙËÎ¸ÚÓÏ ÍÓÏÔ‡ÌËË dbx
1/80 ÓÍÚ‡‚˚ ÔË ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËË -18 ‰Å.

ÅÎ‡„Ó‰‡fl ËÒÔÓÎ¸ÁÓ‚‡ÌË˛ ‡Î„ÓËÚÏ‡ Precision
Frequency Detection ÒÚ‡ÎÓ ‚ÓÁÏÓÊÌ˚Ï ÚÓ˜ÌÓ ÓÔÂ‰Â-
ÎËÚ¸ ˜‡ÒÚÓÚÛ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË Ë ÔÓÏÂÒÚËÚ¸ Ì‡ ˝ÚÓÈ ˜‡Ò-
ÚÓÚÂ ÂÊÂÍÚÓÌ˚È ÙËÎ¸Ú Ò ˜ÂÁ‚˚˜‡ÈÌÓ ÛÁÍÓÈ ÔÓÎÓ-
ÒÓÈ. èËÏÂÌÂÌËÂ Ò‚ÂıÛÁÍÓÔÓÎÓÒÌ˚ı ÂÊÂÍÚÓÌ˚ı
ÙËÎ¸ÚÓ‚ Ò‚Ó‰ËÚ Í ÏËÌËÏÛÏÛ Ëı ÌÂÊÂÎ‡ÚÂÎ¸ÌÓÂ ‚ÎËfl-
ÌËÂ Ì‡ ‡ÍÛÒÚË˜ÂÒÍÓÂ Í‡˜ÂÒÚ‚Ó ÒËÒÚÂÏ˚. ç‡ ËÒ. 5 ÔÓ-
Í‡Á‡Ì Ò‚ÂıÛÁÍÓÔÓÎÓÒÌ˚È ÂÊÂÍÚÓÌ˚È ÙËÎ¸Ú dbx,
‡ÒÔÓÎÓÊÂÌÌ˚È Ì‡ ˜‡ÒÚÓÚÂ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË f1. áÌ‡˜Â-

ÌËÂ Gatten ÔÂ‰ÒÚ‡‚ÎflÂÚ ÒÓ·ÓÈ ÛÓ‚ÂÌ¸ ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl

ÙËÎ¸Ú‡, ÌÂÓ·ıÓ‰ËÏ˚È ‰Îfl ÛÒÚ‡ÌÂÌËfl Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚fl-
ÁË. ÅÓÎ¸¯ËÌÒÚ‚Ó ÛÒÚÓÈÒÚ‚ ‰Îfl ·Ó¸·˚ Ò ‡ÍÛÒÚË˜ÂÒÍÓÈ
«Á‡‚flÁÍÓÈ» ÔË Ó·Ì‡ÛÊÂÌËË Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË ÒÔÓÒÓ·-
ÌÓ ÔÓÏÂÒÚËÚ¸ ÂÊÂÍÚÓÌ˚Â ÙËÎ¸Ú˚ ÎË¯¸ ‚ ·ÎËÊ‡È-
¯Ëı Í ÔÓ·ÎÂÏÌÓÈ ˜‡ÒÚÓÚÂ ‰ËÒÍÂÚÌ˚ı ÚÓ˜Í‡ı. ç‡ÔË-
ÏÂ, Í‡Í ÔÓÍ‡Á‡ÌÓ Ì‡ ËÒ. 5, ˜‡ÒÚÓÚ‡ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË
ÒÓÒÚ‡‚ÎflÂÚ f1 = 3011 Éˆ. ÖÒÎË ÙËÎ¸Ú ÏÓÊÌÓ ‡ÁÏÂÒ-

ÚËÚ¸ ÚÓÎ¸ÍÓ Ò Á‡‰‡ÌÌ˚Ï ¯‡„ÓÏ ÔÓ ∆ = 12 (ËÎË 6) Éˆ, ÚÓ
‰Îfl ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË Ì‡ ˜‡ÒÚÓÚÂ 3011 Éˆ ÛÒ-
Ú‡ÌÓ‚ÎÂÌÌ˚È Ò ÔÓ„Â¯ÌÓÒÚ¸˛ ÂÊÂÍÚÓÌ˚È ÙËÎ¸Ú
‰ÓÎÊÂÌ ËÏÂÚ¸ ·ÓÎÂÂ ÌËÁÍÛ˛ ‰Ó·ÓÚÌÓÒÚ¸ (¯ËÓÍÛ˛ ı‡-
‡ÍÚÂËÒÚËÍÛ) ËÎË ·ÓÎ¸¯ËÈ ÍÓ˝ÙÙËˆËÂÌÚ ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl.
îËÎ¸Ú Sabine, ÔËÏÂÌflÂÏ˚È ‰Îfl Ò‡‚ÌÂÌËfl, ‚ ‰‡ÌÌÓÏ
ÒÎÛ˜‡Â ‚˚ÂÊÂÚ ·ÓÎ¸¯ËÂ Û˜‡ÒÚÍË ˜‡ÒÚÓÚÌÓ„Ó ‰Ë‡Ô‡ÁÓ-
Ì‡ (Sabine FBX1020 Ë Shure DFR11EQ Ó·Î‡‰‡˛Ú Ï‡Í-
ÒËÏ‡Î¸ÌÓÈ ‰Ó·ÓÚÌÓÒÚ¸˛ Q = 14,4 (1/10 ÓÍÚ‡‚˚)). ÖÒÎË
ËÒÔÓÎ¸ÁÓ‚‡Ú¸ ‡Î„ÓËÚÏ dbx Precision Frequency
Detection, ÚÓ ÏÓÊÌÓ ÚÓ˜ÌÓ ‡ÁÏÂÒÚËÚ¸ ÙËÎ¸Ú Ô‡ÍÚË-
˜ÂÒÍË Ì‡ Î˛·ÓÈ ˜‡ÒÚÓÚÂ, ‡ ÌÂ ÚÓÎ¸ÍÓ ‚ ‰ËÒÍÂÚÌ˚ı ÚÓ˜-
Í‡ı. Ç ÂÁÛÎ¸Ú‡ÚÂ, ÔË ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËË Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË
‚ÏÂ¯‡ÚÂÎ¸ÒÚ‚Û ÔÓ‰‚Â„‡˛ÚÒfl ÁÌ‡˜ËÚÂÎ¸ÌÓ ÏÂÌ¸¯ËÂ
Ó·Î‡ÒÚË Á‚ÛÍÓ‚Ó„Ó ÒÔÂÍÚ‡. 

ëıÓ‰Ì˚Ï Ó·‡ÁÓÏ ÌÂÍÓÚÓ˚Â ÔÓËÁ‚Ó‰ËÚÂÎË Û‚Â-

ÎË˜Ë‚‡˛Ú ËÌÚÂÌÒË‚ÌÓÒÚ¸ ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl ÂÊÂÍÚÓÌÓ„Ó
ÙËÎ¸Ú‡ ‰Îfl ÍÓÏÔÂÌÒ‡ˆËË ÔÓ„Â¯ÌÓÒÚÂÈ ÓÔÂ‰ÂÎÂÌËfl
˜‡ÒÚÓÚ˚ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË. ùÚÓ Û‚ÂÎË˜Ë‚‡ÂÚ ¯ËËÌÛ
ÙËÎ¸Ú‡ Ë Û‰‡ÎflÂÚ ÏÌÓ„Ó ËÌÙÓÏ‡ˆËË ËÁ Á‚ÛÍÓ‚Ó„Ó
ÒÔÂÍÚ‡ ·ÂÁ ‚ÒflÍÓÈ Ì‡ ÚÓ ÌÂÓ·ıÓ‰ËÏÓÒÚË. Ç ÓÚÎË˜ËÂ ÓÚ
˝ÚÓ„Ó ‡Î„ÓËÚÏ dbx ËÏÂÂÚ ‚ÓÁÏÓÊÌÓÒÚ¸ ·ÓÎÂÂ ÚÓ˜ÌÓ„Ó
ÓÔÂ‰ÂÎÂÌËfl ˜‡ÒÚÓÚ˚ ‚ÓÁÌËÍ‡˛˘ÂÈ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË Ë
ËÏÂÌÌÓ Ì‡ ÌÂÈ ‡ÁÏÂ˘‡ÂÚ ÙËÎ¸Ú, ˜ÚÓ „Ó‡Á‰Ó ÏÂÌ¸¯Â
‚ÎËflÂÚ Ì‡ Á‚ÛÍ.

Ä‰‡ÔÚË‚Ì‡fl ‰Ó·ÓÚÌÓÒÚ¸ ÙËÎ¸Ú‡
ÖÒÎË Ó·‡ÚÌ‡fl Ò‚flÁ¸ Ó·Ì‡ÛÊË‚‡ÂÚÒfl Ë ÔÓ‰‡‚ÎflÂÚ-

Òfl Ò ËÒÔÓÎ¸ÁÓ‚‡ÌËÂÏ ÚÓ˜ÌÓ ÛÒÚ‡Ì‡‚ÎË‚‡ÂÏ˚ı Ë ‚˚ÒÓ-
ÍÓÒÂÎÂÍÚË‚Ì˚ı ÙËÎ¸ÚÓ‚, Ëı ÏÓÊÌÓ ‡ÒÔÓÎÓÊËÚ¸ ‰Ó-
ÒÚ‡ÚÓ˜ÌÓ ·ÎËÁÍÓ ‰Û„ Í ‰Û„Û. çÂÓ·ıÓ‰ËÏÓÒÚ¸ ˝ÚÓ„Ó ‚ÓÁ-
ÌËÍ‡ÂÚ, ÍÓ„‰‡ Ó·‡ÚÌ‡fl Ò‚flÁ¸ ÔÓfl‚ÎflÂÚÒfl ‚ Ó˜ÂÌ¸ ÛÁÍÓÏ
‰Ë‡Ô‡ÁÓÌÂ ˜‡ÒÚÓÚ ËÎË ÊÂ ˜‡ÒÚÓÚ‡ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË ÒÓ
‚ÂÏÂÌÂÏ ÔÂÂÏÂ˘‡ÂÚÒfl. ç‡ ËÒ. 6 ÔÓÍ‡Á‡Ì ˜‡ÒÚÓÚÌ˚È
‰Ë‡Ô‡ÁÓÌ ‰‚Ûı ÒÓÒÂ‰ÌËı ÂÊÂÍÚÓÌ˚ı ÙËÎ¸ÚÓ‚ (Q =
116; ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËÂ = -6 ‰Å), ‡ÒÔÓÎÓÊÂÌÌ˚ı Ì‡ ˜‡ÒÚÓÚÂ
1003 Ë 1009 Éˆ. Ç ‰‡ÌÌÓÏ ÒÎÛ˜‡Â Ó·‡ÚÌ‡fl Ò‚flÁ¸ Ì‡
˝ÚËı ˜‡ÒÚÓÚ‡ı ·˚Î‡ Ó·Ì‡ÛÊÂÌ‡ ÔÓ ÓÚ‰ÂÎ¸ÌÓÒÚË, Ë ˝ÚÓ
ÔÓÚÂ·Ó‚‡ÎÓ ÛÒÚ‡ÌÓ‚ÍË ‰‚Ûı ÂÊÂÍÚÓÌ˚ı ÙËÎ¸ÚÓ‚.

å˚ ÏÓÊÂÏ Û‰‡ÎËÚ¸ Ó‰ËÌ ËÁ ‰‚Ûı ÙËÎ Ú̧Ó‚ Ë ÔÓÏÂÒ-
ÚËÚ¸ Ó‰ËÌ ÂÊÂÍÚÓÌ˚È ÙËÎ¸Ú Ò ·ÓÎÂÂ ¯ËÓÍÓÈ ÔÓÎÓÒÓÈ
(·ÓÎÂÂ ÌËÁÍÓÈ ‰Ó·ÓÚÌÓÒÚ¸˛) ÏÂÊ‰Û ‰‚ÛÏfl Ú̋ËÏË ˜‡ÒÚÓ-
Ú‡ÏË (Ì‡ ˜‡ÒÚÓÚÂ 1006 Éˆ; Q = 50), Í‡Í ÔÓÍ‡Á‡ÌÓ Ì‡ ËÒ. 7.

ùÚÓÚ Â‰ËÌÒÚ‚ÂÌÌ˚È ÙËÎ¸Ú ËÏÂÂÚ Ô‡ÍÚË˜ÂÒÍË Ú‡-
ÍÓÈ ÊÂ ˜‡ÒÚÓÚÌ˚È ‰Ë‡Ô‡ÁÓÌ, ˜ÚÓ Ë ‰‚‡ ÙËÎ¸Ú‡, ‡ÒÔÓ-
ÎÓÊÂÌÌ˚ı fl‰ÓÏ. ÅÎ‡„Ó‰‡fl ‡‰‡ÔÚË‚ÌÓÏÛ ËÁÏÂÌÂÌË˛
‰Ó·ÓÚÌÓÒÚË ÙËÎ¸ÚÓ‚, ‚ ‡Î„ÓËÚÏÂ AFS ‚ÒÂ„‰‡ ËÒ-
ÔÓÎ¸ÁÛÂÚÒfl Ëı ÏËÌËÏ‡Î¸ÌÓ ‚ÓÁÏÓÊÌÓÂ ˜ËÒÎÓ, ˜ÚÓ Û‚Â-
ÎË˜Ë‚‡ÂÚ ÍÓÎË˜ÂÒÚ‚Ó Ò‚Ó·Ó‰Ì˚ı ÙËÎ¸ÚÓ‚, ‰ÓÒÚÛÔÌ˚ı
‰Îfl ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl ÌÓ‚ÓÈ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË.

é‰ÌÓ‚ÂÏÂÌÌÓÂ ÛÔ‡‚ÎÂÌËÂ
ÌÂÒÍÓÎ¸ÍËÏË ÌÂÁ‡‚ËÒËÏ˚ÏË ÙËÎ¸Ú‡ÏË

åÌÓ„ËÂ ÔÓ‰‡‚ËÚÂÎË Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË ÒÔÓÒÓ·Ì˚ ÛÒÚ-
‡ÌËÚ¸ ÚÓÎ¸ÍÓ Ó‰ÌÛ ˜‡ÒÚÓÚÛ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË ‚ Ó‰ËÌ ÏÓ-
ÏÂÌÚ ‚ÂÏÂÌË. ç‡ Ô‡ÍÚËÍÂ, Ó‰Ì‡ÍÓ, ‚ÓÁÏÓÊÌÓ Ó‰ÌÓ-
‚ÂÏÂÌÌÓÂ ‚ÓÁÌËÍÌÓ‚ÂÌËÂ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË Ì‡ ÌÂÒÍÓÎ¸-
ÍËı ˜‡ÒÚÓÚ‡ı. ÄÎ„ÓËÚÏ AFS ÏÓÊÂÚ Ó‰ÌÓ‚ÂÏÂÌÌÓ ÔÓ‰‡-
‚ËÚ¸ ‰Ó ¯ÂÒÚË ÔÓ·ÎÂÏÌ˚ı ˜‡ÒÚÓÚ. ùÚÓ Û‚ÂÎË˜Ë‚‡ÂÚ ÒÍÓ-
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ÓÒÚ¸ Ò‡·‡Ú˚‚‡ÌËfl ÔË·Ó‡ Ë ÔÂ‰ÓÚ‚‡˘‡ÂÚ ‚˚ıÓ‰
Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË ËÁ-ÔÓ‰ ÍÓÌÚÓÎfl.

îËÍÒËÓ‚‡ÌÌ˚È Ë ÍÓÌˆÂÚÌ˚È ÂÊËÏ˚
‡·ÓÚ˚ ‡Î„ÓËÚÏ‡ AFS™

ÇÒÂ ÍÓÌˆÂÚÌ˚Â Á‡Î˚ ÔÓ‰‚ÂÊÂÌ˚ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË Ì‡
ÓÔÂ‰ÂÎÂÌÌ˚ı ÂÁÓÌ‡ÌÒÌ˚ı ˜‡ÒÚÓÚ‡ı, Á‡‚ËÒfl˘Ëı ÓÚ ı‡-
‡ÍÚÂËÒÚËÍ ÔÓÏÂ˘ÂÌËfl Ë ÒËÒÚÂÏ˚, ‡ Ú‡ÍÊÂ ‡ÒÔÓÎÓÊÂ-
ÌËfl ÏËÍÓÙÓÌÓ‚ Ë „ÓÏÍÓ„Ó‚ÓËÚÂÎÂÈ. Ç Drive Rack PA
ËÏÂ˛ÚÒfl ‰‚‡ ÂÊËÏ‡ ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË. îËÍÒË-
Ó‚‡ÌÌ˚È (Fixed) ÔÂ‰Ì‡ÁÌ‡˜ÂÌ ‰Îfl ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl ˝ÚËı ˜‡Ò-
ÚÓÚ Â˘Â ‰Ó Ì‡˜‡Î‡ ‚˚ÒÚÛÔÎÂÌËfl. îËÎ¸Ú˚, ÛÒÚ‡ÌÓ‚ÎÂÌÌ˚Â
‚ ˝ÚÓÏ ÂÊËÏÂ, ‡·ÓÚ‡˛Ú Ë ‚Ó ‚ÂÏfl ‚˚ÒÚÛÔÎÂÌËfl, Ë
Ò·ÓÒËÚ¸ Ëı Ô‡‡ÏÂÚ˚ ÏÓÊÌÓ ÚÓÎ¸ÍÓ ‚Û˜ÌÛ˛.

äÓÌˆÂÚÌ˚È (Live) ÂÊËÏ ÔÂ‰Ì‡ÁÌ‡˜ÂÌ ‰Îfl ‡‰‡Ô-
ÚË‚ÌÓ„Ó ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË ÔÓ ÏÂÂ ËÁÏÂÌÂÌËfl
ı‡‡ÍÚÂËÒÚËÍ ÒËÒÚÂÏ˚. ùÚÓ ÏÓÊÂÚ ÔÓËÁÓÈÚË ÔË ÔÂÂ-
ÏÂ˘ÂÌËË ÏËÍÓÙÓÌ‡, ÔË ËÁÏÂÌÂÌËË ÒË„Ì‡Î‡ ËÎË ˜Û‚ÒÚ-
‚ËÚÂÎ¸ÌÓÒÚË, ‡ Ú‡ÍÊÂ ‡ÍÛÒÚËÍË ÔÓÏÂ˘ÂÌËfl. ÖÒÎË ‚ÒÂ
ÙËÎ¸Ú˚, ‡·ÓÚ‡˛˘ËÂ ‚ ÂÊËÏÂ Live, ÛÊÂ ËÒÔÓÎ¸ÁÓ‚‡-
Ì˚, ÔË ‚ÓÁÌËÍÌÓ‚ÂÌËË ÌÓ‚ÓÈ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË ÔÓËÒıÓ-
‰ËÚ Ëı ÓÚ‡ˆËfl (Ú.Â. ÓÌË ÏÂÌfl˛ÚÒfl ÔÓ ÍÛ„Û). èÂ‚˚È ÛÒ-
Ú‡ÌÓ‚ÎÂÌÌ˚È ÙËÎ¸Ú ‚˚Ò‚Ó·ÓÊ‰‡ÂÚÒfl Ë ‡ÒÔÓÎ‡„‡ÂÚÒfl
Ì‡ ˜‡ÒÚÓÚÂ ÌÓ‚ÓÈ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË. ùÚÓ Û‰Ó·ÌÓ Ë Ì‡Ë·Ó-
ÎÂÂ ˝ÙÙÂÍÚË‚ÌÓ ‚Ó ‚ÂÏfl ‚˚ÒÚÛÔÎÂÌËfl.

äÓÌˆÂÚÌ˚Â Live-ÙËÎ¸Ú˚ ‡‰‡ÔÚËÛ˛ÚÒfl Í ËÁÏÂÌfl˛-
˘ËÏÒfl ı‡‡ÍÚÂËÒÚËÍ‡Ï ÒËÒÚÂÏ˚, ÔÓ‰‡‚Îflfl Ó·‡ÚÌÛ˛
Ò‚flÁ¸ ÔÓ ÏÂÂ ÂÂ ‚ÓÁÌËÍÌÓ‚ÂÌËfl. ùÚÓ ÊËÁÌÂÌÌÓ ÌÂÓ·ıÓ-
‰ËÏÓ, Ú‡Í Í‡Í, Ì‡ÔËÏÂ, ÒÓ ‚ÂÏÂÌÂÏ ÏÓÊÂÚ ËÁÏÂÌËÚ¸-
Òfl ˜‡ÒÚÓÚÌ‡fl ÓÚ‰‡˜‡ Á‡Î‡, Ë ÙËÎ¸Ú, ÛÒÚ‡ÌÓ‚ÎÂÌÌ˚È 5 ËÎË
10 ÏËÌ Ì‡Á‡‰, ÛÊÂ ÌÂ ÒÏÓÊÂÚ ÔÓ‰‡‚ÎflÚ¸ Ó·‡ÚÌÛ˛ Ò‚flÁ¸
Ì‡ Ò‚ÓÂÈ ˜‡ÒÚÓÚÂ. è‡‡ÏÂÚ Live Filter Lift ‰‡ÂÚ ‚ÓÁÏÓÊ-

ÌÓÒÚ¸ ÛÒÚ‡ÌÓ‚ËÚ¸ Ú‡ÈÏÂ ‰Îfl ÍÓÌˆÂÚÌ˚ı ÙËÎ¸ÚÓ‚. èÓ
ËÒÚÂ˜ÂÌËË Á‡‰‡ÌÌÓ„Ó ‰Îfl Í‡Ê‰Ó„Ó ÙËÎ¸Ú‡ ‚ÂÏÂÌË ÒÚÂ-
ÔÂÌ¸ ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl ˝ÚÓ„Ó ÙËÎ¸Ú‡ ÏÂ‰ÎÂÌÌÓ ÛÏÂÌ¸¯‡ÂÚÒfl.
ÖÒÎË ÌÂÓ·ıÓ‰ËÏÓÒÚ¸ ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË Ì‡ ˝ÚÓÈ
˜‡ÒÚÓÚÂ ‚ÒÂ Â˘Â ÓÒÚ‡ÂÚÒfl, ÚÓ ÙËÎ¸Ú ÌÂ Û‰‡ÎflÂÚÒfl ËÁ ˆÂ-
ÔÓ˜ÍË Ë ÔÓ‰ÓÎÊ‡ÂÚ ‡·ÓÚÛ. é‰Ì‡ÍÓ ÂÒÎË ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl Ó·-
‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË Ì‡ ‰‡ÌÌÓÈ ̃ ‡ÒÚÓÚÂ ÛÊÂ ÌÂ ÚÂ·ÛÂÚÒfl, ÙËÎ¸Ú
ËÁ ˆÂÔÓ˜ÍË ‚˚Ò‚Ó·ÓÊ‰‡ÂÚÒfl Ë ÒÌÓ‚‡ „ÓÚÓ‚ ÔÂÂÏÂÒÚËÚ¸-
Òfl ‚ ÚÂ·ÛÂÏÛ˛ ˜‡ÒÚÓÚÌÛ˛ Ó·Î‡ÒÚ¸.

í‡Í‡fl ÒËÒÚÂÏ‡ Ó„‡ÌËÁ‡ˆËË ÙËÎ¸ÚÓ‚ ÓÔÚËÏ‡Î¸Ì‡,
Ú‡Í Í‡Í ·˚ÒÚÓ ‚˚Ò‚Ó·ÓÊ‰‡ÂÚ Ëı ‰Îfl ‰‡Î¸ÌÂÈ¯ÂÈ ‡·Ó-
Ú˚ Ë ÓÔÂ‡ÚË‚ÌÓ ‡ÒÔÂ‰ÂÎflÂÚ ÂÒÛÒ˚ ÔË·Ó‡. äÓÏÂ
ÚÓ„Ó, ÔÓ„‡ÏÏ‡ Ó·ÂÒÔÂ˜Ë‚‡ÂÚ ‡‚ÚÓÏ‡ÚË˜ÂÒÍËÈ Ò·ÓÒ
Ô‡‡ÏÂÚÓ‚ ÙËÎ¸ÚÓ‚ ‚ ÍÓÌˆÂÚÌÓÏ ÂÊËÏÂ, Ë ÔÓÒÎÂ
‚˚ÒÚÛÔÎÂÌËfl ÌÂÚ Ì‡‰Ó·ÌÓÒÚË «Ó·ÌÛÎflÚ¸» Ëı ‚Û˜ÌÛ˛.

á‡ÍÎ˛˜ÂÌËÂ
èÓ‰‚ËÌÛÚ˚È ‡Î„ÓËÚÏ ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË

AFS ÍÓÏÔ‡ÌËË dbx Â¯‡ÂÚ ÔÓ·ÎÂÏÛ «‡ÍÛÒÚË˜ÂÒÍÓÈ Á‡-
‚flÁÍË» ÔË ÔÓÏÓ˘Ë Ò‚ÂıÛÁÍÓÔÓÎÓÒÌ˚ı ÂÊÂÍÚÓÌ˚ı
ÙËÎ¸ÚÓ‚ (Q = 116), ˜ÚÓ ÒÓı‡ÌflÂÚ ˆÂÎÓÒÚÌÓÒÚ¸ Á‚ÛÍÓ‚Ó-
„Ó Ï‡ÚÂË‡Î‡ Ë ‡ÍÛÒÚË˜ÂÒÍËÂ Í‡˜ÂÒÚ‚‡ ÒËÒÚÂÏ˚. èË ÔÓ-
ÏÓ˘Ë ÚÓ˜ÌÓ„Ó ‰ÂÚÂÍÚËÓ‚‡ÌËfl ˜‡ÒÚÓÚ˚ (Precision
Frequency Detection) ÓÔÂ‰ÂÎflÂÚÒfl ËÏÂÌÌÓ Ú‡ ˜‡ÒÚÓÚ‡,
„‰Â ‚ÓÁÌËÍÎ‡ Ó·‡ÚÌ‡fl Ò‚flÁ¸ Ë „‰Â ‰ÓÎÊÂÌ ·˚Ú¸ ÛÒÚ‡-
ÌÓ‚ÎÂÌ Ò‚ÂıÛÁÍÓÔÓÎÓÒÌ˚È ÂÊÂÍÚÓÌ˚È ÙËÎ¸Ú, ˜ÚÓ
ÒÔÓÒÓ·ÒÚ‚ÛÂÚ ÂÒÚÂÚÒÚ‚ÂÌÌÓÒÚË Á‚Û˜‡ÌËfl. ç‡ÍÓÌÂˆ, ‡‰‡Ô-
ÚË‚Ì˚Â Ò‚ÓÈÒÚ‚‡ ‰Ó·ÓÚÌÓÒÚË ÙËÎ¸ÚÓ‚ Ò·ÂÂ„‡˛Ú Â-
ÒÛÒ˚ ÔË·Ó‡ Ë ‚˚Ò‚Ó·ÓÊ‰‡˛Ú Ëı ‰Îfl ÔÓ‰‡‚ÎÂÌËfl ·Û-
‰Û˘ÂÈ Ó·‡ÚÌÓÈ Ò‚flÁË. ÇÏÂÒÚÂ ˝ÚË ÓÒÓ·ÂÌÌÓÒÚË ÌÓ‚Ó„Ó
‡Î„ÓËÚÏ‡ Ó·ÂÒÔÂ˜Ë‚‡˛Ú ÔÓÎ¸ÁÓ‚‡ÚÂÎflÏ dbx Drive Rack
PA ‚‡ÊÌ˚Â ÔÂËÏÛ˘ÂÒÚ‚‡ ‚ ÔÓÙÂÒÒËÓÌ‡Î¸ÌÓÈ ‡·ÓÚÂ.
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ÑÓÔÓÎÌËÚÂÎ¸Ì‡fl ËÌÙÓÏ‡ˆËfl – ÍÓÏÔ‡ÌËfl I.S.P.A.
Engineering.


